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Wstep

Rynek sie zmienit a tak tez jego potrzeby. Wzrosty objetosci produkcyjne oraz ilosci produkowanych czesci. R6znorodnos¢ i
rozwéj to kluczowe wymagania, ktére nalezy spetni¢ by utrzymac si¢ na rynku. Na wszystkich poziomach jest potrzeba by
przyspieszy€ i rozwing€ produkcjg, by usprawni€ procesy, zmniejszy¢ naktady inwestycyjne i ograniczy€ ilo§¢ odpadow.
Elastyczne tancuchy produkcyjne sq w stanie wprowadzi€ ciggty rozwdj. Pierwszym krokiem jest wybor technologii wysoko
zintegrowanych. W technologii Feedingu FlexiBowlI® to automatyzacja.

przemyst

—
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Co to Jest FlexiBowl®

FlexiBowl|® ustawia i oddziela czesci orasz moze zosta¢ zintegrowany z systemem wizyjnym i kazdym
robotem do Feedingu czesci. System FlexiBowl® jest wysoko wszechstronnym systemem moggcym
doprowadzaé czesci mierzqce od 1 do 300 mm oraz wazgce od 1 do 300 g. Niezaleznie od:

« ksztattu
* powierzchni
- materiatu

Bark dopasowania do specyficznej czgsci oraz proste w uzyciu i intuicyjne programowanie pozwala na
szybkie i wielokrotne przestawienie produkcji, nawet podczas jednej zmiany produkciji.

Czesci Elektronika Czesci Czesci

Zabawkil gadiety = Kosmetyki
metalowe elektryczne plastikowe

Zatadunek ze Zatadunek na Zatadunek Transport Obstuga Naped
stotu obrotowego  nosniki czesci na przenosnik czesci maszyn samoczynny
tasmowy

Czesci migkkie  Automotive Srodki

Biotechnologia Przemyst
I odksztatcalne czystosci medyczny

Wiele innych

- l

Kontrola Doprowadzanie Dopr:oyvcdzanie Pakowanie Konfekcjonowanie Wiele innych
jakosci czesci do pras czescido form
odlewniczych

zastosowania
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Zasada
dziatania

FlexiBowI® wykonuje wczesniej wyznaczonq sekwencje czynnosci, ktére zaprojektowano
by zmniejszy¢ nieefektywno$¢ FlexiBowl® to jedyny system doprowadzajqcy czesci oparty
o uktad okrezny. Kombinacja dwukierunkowej rotacji i miejscowej manipulacji czesci
rozdziela czeSci dostarczone przez podajnik zatadowczy na powierzchnie FlexiBow!®.
Rozdzielone czesci sq identyfikowane przez system wizyjny, ktory daje wspotrzedne do
kolekcji czesci do robota.

Programowanie pozwala na zmiane predkosci, przySpieszenia oraz czestotliwosci
impulsu w zaleznoSci do geometrii czesci dla osiggniecia optymalnego wyniku.

Zrzucanie czesci, orientacja i pobieranie
odbywajq sie jednoczesnie w dedykowanych
sektorach. Dla wieksze] wydajnosci.

NIEKTORE Z ZALET OFEROWANYCH PRZEZ FLEXIBOWL®

=<4\ Wysokawydajnosé (ponad 90 szt./min) E] Mozliwo$¢ pracy w zanieczyszczonym
= Srodowisku
|'r_"5| Kompatybilnoéé z 99,9% czegsci @ Szybka i intuicyjna integracja

@ Maksymalne obcigzenie: 7 kg Niskie wymagania konserwacyjne

Solidna konstrukcja i prosty design @ Krétkie terminy dostaw

S,

Certyfikat do pracy w czystych {@:} PATENTED)
pomieszczeniach (ISO 5 PN Ochrona patentowa

Sposob

. Tradycyjny sposéb dziatania

Elastyczny system wykonuje
3roézne zadania.

» Zrzut z podajnika
zewnetrznego

» Rozdzielenie przez
Flexi Feeder

» Podniesienie czesci
przez ramie robota

@ FlexiTrack

FlexiTrack umozliwia okrezne
$ledzenie podajnika na
powierzchni FlexiBowl|®.

W tym trybie system wizyjny
operuje tuz przed obszarem
zbierania czesci. Procesowanie
dla systemu wizyjnego i robota
odbywa sig jednoczesnie.

Z FlexiTrack druga kamera
umieszczona jest w sektorze
przed podajnikiem zewnetrznym.

Tarcza FlexiBowl® podzielona jest na
3 sektory, kazde zadanie jest
przydzielone do swojego obszaru by
umozliwi¢ jednoczesne i niezalezne
dziatanie. Caty cykl zajmuje
zazwyczaj 0,5 sekundy co jest
wyznacznikiem standardu w
dziedzinie elastycznych podajnikéw.

Podajnik zatadowczy reguluje
przeptyw czesci.

Zalety tego trybu

» Wyzsza produktywnosé
» Wyzsza stabilnosé
czasu cyklu
» Mniejszy rozmiar systemu
» Idealne dla aplikacji
synchronicznych
(np.: stoty obrotowe)

® Doprowadzanie wielu czesci

Ten tryb pozwala na feeding wielu
réznych czesci na raz. Jeden
FlexiBowl® potrafi obstuzy¢ nawet
6 réznych rodzajéw czesci
minimalizujgc rozmiar linii i koszty.
Dla maksymalnej elastycznosci
sektory mogqg mie¢ powierzchnie
pokryte réznymi

» Kolorami
» Strukturami
» Poziomami przyczepnosci

Mozliwe sg nawierzchnie
antystatycznie i z
dopuszczeniem do zywnoSci.

Ten tryb jest idealny do
konfekcjonowania i zatadunku
nos$nikdéw czesci, wszedzie tam
gdzie trzeba wielu czgsci na raz.

Feeding wielu czgSci dostgpne
jest dla FlexiBowl!® 500, 650 i 800.
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Modele

FlexiBowl® dostepny jest w 6¢ciu modelach,

kazdy mozna dopasowac do aplikacii.

Wybér witasciwego modelu do aplikacji
podyktowany jest nastepujgcymi kryteriami.

» Wymiary czesci (1-300 mm)
» Waga czesci (1-300 g)

» Geometriai materiat

» Aplikacja przemystowa

Wymiary czesci 1 om [ 300 mm
Waga czesci 149 1 300 g
Podajnik zbiorczy N | 60 L
tadownosé 1 kg Il 7 kg

PATENTED

FlexiBow!l® 200e

» Wymagana pojemnosé czesci
» Predkosc i ilosé cykli

Optymalna konfiguracja dokonana jest przez testy
wykonalnosci, ktére ARS oferuje swoim klientom.
Symulacja z docelowymi czgsciami pozwala na okreslenie
jaki model i jakie dodatkowe opcje nalezy wybrac.

Wymiary czesci 1 mm [P0 300 mm

Waga czesci 19 I N 360 g

1,5 L I 6o L

Podajnik zbiorczy

tadownoéé 1kg NN N 7 kg

PATENTED

FlexiBow!l® 350e

Wymiary czesci

1 mm .. 300 mm

Waga czesci

19 B 300 g
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1 mm ..... 300 mm

Wymiary czesci

Podajnik zbiorczy

1,5L. IHHN 60 L

Waga czesci 19 I 300 ¢

tadownos§é

1kg HEHEN 7

FlexiBow!® 500/500e

Wymiary czesci

1 mm .... 300 mm

1,5L IHIHEEY 60 L

Podajnik zbiorczy

PATENTED

Waga czesci

1g HEEEMN 300 g

Podajnik zbiorczy

1,5L IHIIHEENE 0 L

tadownosé

1k HEEEMN 7 g

tadownosé 1k IHHBBHEBE 7 ko

PATENTED

FlexiBow!® 650

1on NN 300 mn

Wymiary czesci

Waga czesci 19 INEEENE 300 g

1,5L HIEEENE 6 L

Podajnik zbiorczy

tadownoéé 1kg HEHEEN 7

PATENTED

FlexiBow!® 800

PATENTED

FlexiBow!® 1200
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Opcje

PodSwietlenie od goéry Nadmuchy Klin Szybkie Tarcza Tarcza z ) _Tarcza  Feeding wielu Wersja Skrzynka Stopa Analogowy  Zewnetrzny Plyta
PodsSwietlenie od spodu i standardowe  rozdzielacz opréznianie obrotowa zaokrgglonymi indywidualna czeécinaraz  cleanroom zdalnego  montazowa regulator chwytak  kalibracyjna
Poid$wietlenie pierécieniowe rozdzielacze szczotkowy i krawedziami sterowania kamery elektro- obrotowy
Podswietlenie od spodu typu stroboskop pneumatyczny

FB® 200e I ] ] ] | [ [ [
FB® 350e ] ] ] ] [ ] [ ] ] ] ]
FB® 500e I ] ] ] ] u u - - ]
FB° 500 | ] ] ] ] ] ] ] ] [ ] [ ] ] ] ]
FB® 650 ] ] ] ] ] ] ] ] | | ] ] ]
FB° 800 I ] ] ] ] ] ] ] ] | | ] ] ]
FB° 1200 ] ] ] ] ] ] [ ] [ ] ] ] ]

skrzynka zdalnego

podawanie wielu czesci podswietlenie

sterowania
zewnetrzn / -
rozdzielacze chweytqky : tarcza obrotowa
obrotowy < /
FlexiTrack '::::,?:::,{ piyta kalibracyjna

elektro-pneumatyczny

IP40 kit . tarcze z rowkami

na zamoéwienie

wersja do pomieszczenh

FlexiVision
czystych

szybkie oproznianie
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FlexiVision

Oprogramowanie wizyjne
do naprowadzania robotow

FlexiVision to pakiet oprogramowania PC dla naprowadzania
robotdw, ktére moze zosta¢ dostarczone razem z systemami
FlexiBowl®. Utworzone wykorzystujgc biblioteke narzedzi Cognex
Vision FlexiBowlI® obstuguje wiele kamer by umozIliwi¢ duzq
elastycznos¢ zastosowania. System kompatybilny z wszystkimi
robotami przemystowymi pozwala na szybkg konfiguracje
zautomatyzowanej stacji feedingu wykorzystujgcej FlexiBow!®.
Brak koniecznosci programowania na zaawansowanym poziomie.

Seloct Flexibowl System
Flexibowl 1 -

Poh FEN- TAREA LY

Flexibowl Camera
Inspection Camera
Flexibowl Param

Locator Param

Inspection Param

Robot

Runtime

Recipe Manager

Login

Glowne zalety oferowane przez system to:

Dynamiczna kontrola
wszystkich funkciji

Zarzgdzanie
algorytmami podajnika

Mozliwos$€ powigzania
ze sobqg 2 systemoéw
FlexiBowl®

FlexiBowl® zewnetrznego
Okres$lenie metody wizyjnej Bazy danych
receptur

Mozliwos¢ powigzania ze
sobg 2 kamer inspekcyjnych

Zarzgdzanie
komunikacjqg FlexiBowl!®
i robota

Kalibracja systemu

Kompatybilnos§¢ z wszystkimi
narzedziami programowymi
Cognex VisionPro
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Wtycz

Sterownik

robota
Kompatybilne
Z wszystkimi
jezykami gniazda
TCP/”:) Ethernet/IP

TCP/IP TCP/IP

FlexiBowl® obstuguje komunikacje Di‘g’ﬁZiai/O
we wszystkich popularnych jezykach
programowania. Petna dokumentacija PLC

wtyczek dla szerokiej gammy robotow
i sterownikbw PLC ogranicza koszty
integracji. Wtyczki oprogramowania
do kontroli FlexiBowl!® sq proste do
zintegrowania z kazdym
oprogramowaniem klienta. Sterownik
Dostepne wtyczki:

@ Allen-Bradiey

OmRON
SIEMENS

3

. 1 = L
" F =9 -
ABB Denso Doosan Epson FANUC * Hyundai Kawasaki KUKA
N/ Y ,\ - r—r-'fﬂ
I ___! \
Mecademic Mitsubishi OMRON  Shibaura Stéubli Techman  Universal Yaskawa
Electric Robot Robots **
Zgodne z ***
v .y P -
h mlg &
. L Y - o
i VoA
Comau Dobot Horst Kassow Nachi Wyzo Yamaha

* Rodzimy system wizyjny i integracji FANUC
** UR cap z certyfikatem Universal Robots UR+
*** Komunikacja z robotami spoza listy za pomocq Ethernet/IP, TCP/IP, lub protokoty Digital 1/O



Podaijniki
zotadowcze

Doskonale dobrane z systemem FlexiBowlI®, podajniki zatadowcze ARS dostarczajq szerokq gamme czgsci dla
réznych aplikacji. Szczegdlnie dopasowane do wstepnego doprowadzania matych i srednich czesci. Naped

oparty o liniowy system wibracyjny. Podajniki zatadowcze ARS posiadajq szeroki zakres pojemnosci zbionika:
15L;5L;10L;20L;40L; 60Lwzaleznosci od wymaganej ilosci podawania w stosunku do rozmiaru produkciji.
Standardowe modele wykonane sq ze stali nierdzewnej, powtoka poliuretanowa na zaméwienie.

Powtoka poliuretanowa

Standardowe
pojemnosci
Stal nierdzewna

1,51
3L
5L
10 L
20L
40 L
60 L

Podajnik tasmowy Podajnik mechaniczny

f‘..-“l ’
klapa do ostona dtoni
szybkiego

roztadunku

zestaw przystona
fotokomérek  dawkujgca
przéd I tyt
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Serwis

Wsparcie przed
| posprzedazowe

ARS Wspiera klientéw od samego poczqgtku projektu. W fazie
poczgtkowej z kompletnym i darmowym studium wykonalnosci:
wazne narzedzie dla poprawnego okreslenia wymogow.

Studium wykonalno$ci to po prostu testy z dostarczonymi
czesciami. Pozwala to ARS na sporzqdzenie szczegotowego
raportu jak system poradzi sobie z czeSciami, oraz jaka
konfiguracja bedzie odpowiednia do wymaganego czasu cyklu.
ARS moze stworzy¢ specjalistyczny osprzet dla specyficznych
projektow. Nasz wykwalifikowany zespot wsparcia technicznego
jest gotéw na pomoc w razie koniecznosci zdalnie i na miejscu.

Bezptatne studium wykonalnosci/bezptatne testy

Firma ARS

Formularz FlexiBow|® Video Wyniki testow
testowy i probki

Ustugi
Analiza 05'9 Darmowe /7' Optymalizacja v Projektowanie
wstepna Ll testy Jl[].l] uktadu | czasu % sprzetu

cyklu

El Wsparcie i Trening wsparcie (‘\ Wsparcie
ﬂa% diagnostyka w , rozruchowe @ zdalne
czasie rzeczywistym na miejscu



FlexiBowl® to zarejestrowany znak towarowy i produkt firmy Ars S.r.l, chroniony patentem.
Wszystkie pozostate marki lub nazwy produktéw wymienione w niniejszej dokumentaciji sq wtasnosciq

odpowiednich wiascicieli.

Via G. Vico, 7, 52100 Arezzo (AR) Itdlie Tel. +39 0575 398611 www.arsautomation.com

flexibowl.com

0 Strojservis

Dystrybucja, wsparcie techniczne,
szkolenia, serwisy, showroom

Ok Strojservis Polska Sp. z 0.0.

UL Technologiczna 2 A, 45-839 Opole
NIP: 8971789916, REGON: 022152098
Tel: + 48 505 510 070

E-mail: info@ok-strojservis.pl

www.ok-strojservis.pl






