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Podrobnéji o odvétvi

Poptévka na trhu se zmeénila jak ve smyslu
pozadovanych objemd, tak co se tyce typl
vyrébénych produkty, jejichZ rozmanitost a vyvoj
predstavuji z&kladni pozadavek pro setrvani na
trhu.

Na veskerych Grovnich se pozaduje velice kratky
¢as pro vyvoj a vyrobu, zvyseni efektivity procest a

Odvétvi pramyslu

<<

investic, ale i stale vy§si redukce plytvani.
Flexibilita vyrobnich fetézcd usnadruje
nepretrzity vyvoj, jehoz zakladem je vybér vysoce
integrovatelnych a propojenych technologii.

V fadé technologii poddvani dild je systém
FlexiBowlI® zGrukou automatizace.

Co je to Flexibowl®

Systém FlexiBowl® umoznuje
poddavani, orientaci a oddéleni
dild.

Je kompatibilni s jakymkoliv
robotem a kamerovym
systémem.
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Systém FlexiBowl!® je vysoce
vS§estranny a schopen podavat
dily velikosti od 1do 250 mm

a hmotnosti od 1do 250 g
libovolného:

- tvaru,

- povrchu,

- materialu.
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Diky nulové potfebé specidlnich
ndstrojd, snadno ovladatelnému
a intuitivnimu programovdani,
umozniuje rychlou a
vicendsobnou zménu

produktu v rdmci jedné pracovni
smeény.

Elektronika

Kovové dily

Elektrickeé dily

Nakladani Nakladani Nakladani
rotaéniho zasobnikd pasu
stolu

Plastové dily Hraéky adarkové  Kosmetika

zbozi

| .

Pieprava Automatické
nosict pInéni strojl
obrobku

Sroubovani

Netuhé materialy Automobilovy
pramysl

S

Vyrobky pro Pfirodni Jednordzové Atd.
domdcnost a osobni védy zdravotnické
hygienu vyrobky
07
O
O

Kontrola Nakladani
kvality dild do lisu

Nakladani Baleni
dilti do forem

Pfiprava sad Atd.
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Princip a
funkce
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Rezimy
provozu

Systém FlexiBowl® provadi fadu predem zada-
nych Ukond, které jsou strategicky navrzeny za
Ucelem snizovani nec¢innosti. Systém FlexiBowlI®
je jedinym kruhovym podévacim systémem
dild: dily po spusténi predzdsobniku padaji na
plochu systému FlexiBowl®, kde jsou G¢€inné
separovany kombinaci rotace a impulzniho
chodu. Kamerovy systém po oddéleni dete-

kuje polohu dild a odesle robotu soufadnice
pro jejich vyzvednuti. MoZnosti fizeni dovoluji
vhodnym zpUlsobem ménit parametry rych-
losti, zrychleni a frekvence impulst s ohledem
na tvar produktd, pro dosazeni optimalniho
vysledku.

Ukony spojené s poddvdanim, orientaci a vyzvednu-
tim jsou provadény soubézne v prislusnych usecich,
CcozZ umoznuje dosahovat vyssi produktivitu.

NEKTERE VYHODY SYSTEMU FLEXIBOWL®

_—’:{) Vysoky vykon (vice nez 90 ks/min)
|’_‘2—r| Kompatibilita s 99,9 % dilt
@ Maximalni zatizeni 7 kg
& Robustni vzhled
a jednoduchy design

Certifikat pro €isté prostory
(1Iso B)

Ddlkové ovlddand elektronika pfi
pouZivani ve znecisténych prostiedich

Rychla a intuitivni integrace

Nizka potfeba adrzby

Kratké dodaci terminy

SR ORI

A1,
f@“ patentep)  Chranén patentem
%’Rni"( p

NAR

Tradi¢éni rezim

Flexibilni podavaci systém prova-

di 3 rizné éinnosti:

» Poddavani, fizeno z linedrniho
pfedzdsobniku

» Separace, provadena
flexibilnim poddavacim
systémem

» Vyzvednuti robotem

Rotacni plocha systému FlexiBowl®
je rozdélena na tfi funkeni Useky;
kazdé ze tfi vySe uvedenych ¢&in-
nosti probihd na konkrétnim Gse-
ku, pfic¢emz jsou provédény sou-
béiné a nezdvisle. Tento proces
trvé v prdméru 0,5 sekundy, coz
predstavuje novy standard na trhu
flexibilnich poddvacich systémd.

@ Rezim FlexiTrack

Tento rezim aktivuje kruhovy po-
hyb plochy systému FlexiBowl®.
Kamerovy systém v tomto rezimu
snima@ Usek, ktery predchdzi Useku
uréeném k vyzvednuti robotem.
Procesy jsou proto provadény
soubéziné. V rezimu FlexiTrack je
pfed linearnim predzdsobnikem
umisténa druhd kamera, kterd

detekuje tok dild. K vyhoddm to-

hoto rezimu patfi:

» vysSi produktivita;

» stabilnéjsi cas cykluy;

» nizsi obsazenost vyrobnich pro-
stor(;
synchronizované pousziti (napf.
rotaéni stoly).

® Rezim podavani nékolika dild

Tento rezim umozZnuje spolehlivé
privadét az 6 raznych typa dilt
do stejného systému FlexiBowl®,
coz minimalizuje obsazenost vy-
robnich prostorll a vyrobni nd-
klady. Pro zaru¢eni maximdalniho
prizpGsobeni lze na kazdém Useku
poufZit jinou plochu ve smyslu:

» barvy,

» struktury,

» stupné pfilnavosti povrchu.

K dispozici jsou antistatické

povrchy a povrchové Gpravy v
souladu s pozadavky FDA.

Tento rezim je idedlni pro mon-
taz, pfipravu sad nebo nakladani
zasobnikd, u nichz se vyzaduje
manipulace nékolika dill sou-
casné.

Rezim poddavani nékolika dild je
dostupny pro systém FlexiBow!®
500, 650 a 800.
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Modely

Systém FlexiBowl® je dostupny v 5 modelech,
které Ize upravit dIe pozadavku klienta

Pfi vybéru modelu je nutné brat v Gvahu:

» velikost dilu (1-250 mm)
» hmotnost dilu (do 250 g)
» tvar a materidl dilu

» odvétvi prdmyslu

» pozadovany objem dild

» produktivitu

Velikost dilu (T | 256 mm
Hmotnost dilu 19 R 250 g
Pfedzasobnik 1,5L I 40 L
Max. zatizeni 1 ko 7 kg

-

21
g

PATENTED

FlexiBow!l® 200e

Velikost dilu

1 mm ... 250 mm

Hmotnost dilu

19 HEN 250 g

Predzasobnik

1,51 IR 40 1

Max. zatizeni

Za G¢elem optimalni konfigurace nabizi spole¢-
nost ARS svym klientdm studie proveditelnosti.
Simulace se skute¢né pouzivanymi dily umoziuje
klientovi vybér spravného modelu a pfisluSenstvi.

Tk HHEEENE 7 kg

PATENTED

FlexiBowI!® 500e /500

1 mm ..... 250 mm

19 HEEEN 250 ¢

1,51 B HENE 2 1

Velikost dilu 1o [N 250 mm Velikost dilu
Hmotnost dilu 19 AP 250 g Hmotnost dilu
Predzasobnik 1,51 I 40 L Predzasobnik
Max. zatiZeni 1kg HHEEMN 7 kg Max. zatiZeni

PATENTED

1kg HNINEEMN 7 kg

PATENTED

FlexiBow!l® 350e FlexiBow!® 800

Velikost dilu

1 mm ..... 250 mm

Hmotnost dilu

19 HEEET 250 g

Predzasobnik

1,51 NN % 1

Max. zatizeni

1k HEAHEEN 7

PATENTED

FlexiBow!® 650

Velikost dilu

1om B 300 o

Hmotnost dilu

19 HEEEN 300¢

Predzasobnik

1,51 IHNHEBHEBE ¢ 1

Max. zatizeni

1kg ININEEN 7 kg

PATENTED

FlexiBow!® 1200
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PFrislusens
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Toplight Analog
Backlight Air-Blow Wedge Quick- Multiple Remote Camera electro External
Ringlight e standard e brush emptying Round edged Parts Cleanroom control bracket pneumatic swivel Calibration
Backlight strobe diverter diverter con box Rotary disc disc Custom disc Feeding Version box base stand regulator gripper plate
FB® 200e [ ] ] ] u ] ] ]
FB® 350e [ ] [ ] ] ] ] u ] ] ]
FB® 500e N [ ] [ ] [ ] [ ] u u n n ]
FB® 500 | ] ] ] ] ] ] ] ] | | ] ] ]
FB® 650 | [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ] [ ]
FB® 800 | [ ] [ ] [ ] [ ] ] ] ] ] u u ] ] ]

multiple parts feeding

external swivel
gripper

diverters

flexitrack

cleanroom version

remote control box

rotary discs

analog electro
pneumatic regulator

@ 2

lighting

calibration plate

camera bracket
base stand
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FlexiVisio

Software kamerové kontroly
pro navadéni robotU

FlexiVision je PC software kamerové kontroly pro navadéni robotd,
ktery Ize dodat jako prislusenstvi k systémuam FlexiBowl®. Je vyvinut
na bazi knihoven kamerové kontroly Cognex, podporuje vice
kamer a nabizi vS§estrannost vyuziti. Systém je kompatibilni se
véemi primyslovymi roboty. Umoziuje rychlé nastaveni bunék
automatického podavani, do nichz je systém FlexiBowl!® zaclenén,
pficemz od uzivatele se nevyzaduji Zzddné pokrocilé programovaci
schopnosti.

10 FlexiBowl | ars

Select Flexibowl System

Flexibowl 1 -

PEh FEN- I MEER LY

Tas rminn Gare

Flexibowl Camera
Inspection Camera
Flexibowl Param
Locator Param
Inspection Param
Robot

Runtime

Recipe Manager

Login

Mezi hlavni €innosti systému patfi:

O}« Technical
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Plug-in moduly

Kompatibilita s
veskerymi jazyky
SocketTCP/IP

Systém FlexiBow!® podporuje ko-
munikaci prostfednictvim veske-
rych specializovanych jazykd. Za
Ucelem snizeni ndkladd spojenych
s integraci nabizime rlizné zdo-
kumentované plug-in moduly
urcené pro sirokou $kdlu robotd a
PLC. NaSe plug-in moduly umoz-
nuji oviaddat systémy FlexiBow!® a OMRON
daji se snadno a rychle zaclenit do SIEMENS
softwarovych aplikaci klienta.

PLC

@ Allen-Bradley

Dostupné plug-in moduly

Controller
robot

TCP/IP

Ethernet/IP

TCP/IP TCP/IP
Digital I/O

gateway

Driver

[I‘“" “ & if (

¢ 7

ABB Denso Doosan Epson

i W ¢ '-

Mecademic Mitsubishi Oomron Staubli
Electric

Kompatibilni s ***

Fanuc * Kawasaki Kuka

i

> o —

Techman Universal
Robot Robots **

Dynamické fizeni vech
parametrd systému FlexiBow!®

Rizeni pfedzasobniku
pomoci algoritmu

MozZnost pfipojeni
2 systému FlexiBowl®

Vymezeni modeld kamerové
kontroly produktd

Databdze
receptur

MozZnost pfipojeni 2
kontrolnich kamer

Rizeni komunikace s robotem
a se systémem FlexiBow!®

Kalibrace systému

Kompatibilita s veSkerymi
nastroji baliku Cognex Vision Pro

1 &

o N ¥
{ &N

Aubo Comau Hyundai Nachi Shibaura Yamaha Yaskawa

* prémiovy plug-in modul se zaclenénim plGvodni kamerové kontroly a Fanuc ** prémiovy plug-in modul UrCap
certifikovany podle UR+

*** Komunikace je moZnd i s roboty neuvedenymi v seznamu, prostfednictvim protokold Ethernet/IP, TCP/IP,
nebo digitdlnich I/0 modull
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Pfedzasobniky

Predzdsobniky slouZi k podavani volné lozenych
materidll a jsou zvldsté vhodné pro plnéni a
prabézny prisun malych a stfedné velkych dill

v Siroké Skdle aplikaci. Jsou pohdnény linedrni
vibraéni zékladnou a jsou dokonale sladeny se
systémem FlexiBowl®. SpoleCnost Ars dodava
pfedzdsobniky s nasledujicimi objemy: 1,51, 51,10

Nerezové provedeni

Prislusenstvi Predzdsobnik na pdsovém

dopravniku

Y

Tt

dvifka pro chranié
rychlé rukou
vyprdzdnéni

Q

pfedniazadni ddavkovaci
sada fotobunék klapka

I, 201, 40 |, podle pozadavku na manipulaci s dily
souvisejici s produktivitou systému.

Standardni modely jsou vyrobeny z nerezové ocele,
podle potfeby mohou byt potazeny polyuretanem.

Polyuretanové provedeni

Standardni
rozmeéry

151
51
10 |
20|
40 |

Motorem pohdanény
predzdsobnik

OK Technical

Zakaznické

sluzby

Test
proveditelnosti
zdarma

ZDE

Bezplatna studie proveditelnosti

/Akaznickd podpora
a poprodejni servis

Persondl spole¢nosti Ars je k dispozici klientdm
ve vSech fazich projektu. V Gvodni fézi nabizi
bezplatnou studii proveditelnosti, kterd je dulezita
pro spravné vyhodnoceni specifikaci.

Studie proveditelnosti funguje velice snadno:

klient odesle spolecnosti Ars vzorky pro podavani,
spolecnost klientovi doru€i podrobnou zprévu o
tom, jak je mUze systém FlexiBow!® fidit, a souc¢asné
mu poskytne doporuceni tykajici se konfigurace,
kterou je tfeba zvolit pro dosazeni optimalizace
€asu cyklu. Pri specifickych projektech je spole€nost
Ars schopna navrhnout i FeSeni pro konkrétni Gcel.
V pripadé zadosti o pomoc je vysoce kvalifikovany
technicky persondl pripraven v€asné zasdhnout a
vyresit jakykoliv problém na misté nebo na dalku.

FlexiBowl | ars

Podnik ARS

Formularf pro
bezplatnou
studii

Flexibowl®Video zaznam Vysledek
studie

proveditelnosti

Zakaznické sluzby

Po&ateéni 05' 2 Bezplatnd
analyza AL studie

proveditelnosti

/7' Optimalizace ol Projektovani
J'l[]_l] obsazeni vyrobnich % vybaveni
prostord a éasu
cyklu

@ Skoleni

=l Pomoc a
= diagnostika v
redlném case

Podpora na Vzdalena
; misté v okamziku @ podpora

spusténi systému
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GROUP

Sidlo spoleénosti &R [ Showroom OK Technicall Group, s.r.o.
Na Kasdrndch 152,396 01 Humpolec

Kontakt obchod CR [ SR
e-mail: info@ok-tg.com
tel.: +420 563 034 505

Kontakt servis a podpora 24/7
e-mail: servis@ok-tg.com
tel.: +420 720 995 500

www.ok-tg.com

FlexiBowl® je registrovand ochranné zndmka a vyrobek spole¢nosti Ars S.r.l. chranény patentem.
Veskeré ostatni znacky anebo ndzvy vyrobkd uvedené v této dokumentaci jsou vlastnictvim pfislusnych maijitel.

Via G. Vico, 7, 52100 Arezzo (AR) Itdlie Tel. +39 0575 398611 www.arsautomation.com

flexibowl.com





