@robot

Soft Gripper

Objevte nové moznosti
automatizace s certifikovanym
potravinarskym mékkym

manipulatorem soft gripper

TECHNICKE SPECIFIKACE

Vseobecné vlastnosti

Minimuml Typicky I Maximum I Jednotka

Material

Dvouslozkova silikonova guma

Schvaleni potravin

FDA 21 CFR 177.2600 & EC/EU - 1935/2004

Provozni cykly 2000 000 [eykly]

Provozni teplota -20/-4 I I 80/176 [A/IF

Mechanismus pripojeni nastroje quick-lock a smart-lock

SG-tool

Hmotnost Base Part 0.77 /1.69 I [kag] / [Ib]

SG-a-H / SG-a-S

Maximalni uzite¢né zatizeni 2,2/28,5 [kg] / [lb]
4,85/3,3

Pracovni rozsah, rozméry tchopu (A) 11/0,43 75/2,95 [mm] / [paled]

Pracovni rozsah, hloubka tchopu (B) 38/1,496 [mm] / [paled]

Mékka ¢ast (SG-a-S) (C) 16 /0,63 [mm] / [palec]

Rozmeéry (V x @ max)

76x112 /3 x 4,4

[mm] / [paled]

Hmotnost (véetné smart-lock) 0,168 /0,37 [kg] / [1b]
SG-b-H

Maximalni uzite¢né zatizeni 1,1/2,42 [kag] / [lb]
Pracovni rozsah, rozméry tichopu (A) 24 /0,94 118 /4,65 | [mm]/[palec]
Pracovni rozsah, hloubka tuchopu (B) 40 /1,57 [mm] / [palec]

Rozmeéry (V x @ max)

77x109/3,03x4,29

[mm] / [palec]

Hmotnost (véetné smart-lock)

0,172 /0,379

tkg] / [tb]

* Objevte nové moznosti automatizace pro
vyrobu potravin a napoju s certifikovanym
potravinarskym mékkym manipuldtorem
soft gripper

* Snadna manipulace s fadou nepravidelnych
tvard a kfehkymi predméty pomoci pruzného
silikonového manipulatoru

* Bezpecna manipulace s kifehkymi a jemnymi
predméty pro vyssi kvalitu vyroby a snizeni
objemu odpad

* Bez privodu vzduchu nevznika prach, ani
hluk, odpada slozitost a nevznikaji vicendklady




